RTH5.23 STAGE V

$ s 22.80m
& | cmae Bt

A | rorcenai 19,50 m
M| oo 164t

CARACTERISTIQUES + PRODUITS

- Moteur Start and Stop (économie carburant + réduction CO2 )
Constructeur MAGNI - Moteur Mercedes Stage V avec Ad Blue (respect des dernieres
Modéle RTH5.23 stage V normes de pollution)

- 4 stabilisateurs a commandes individuelles ou simultanées
Moteur DEUTZTCD 3.6 L4 - Contréle d'état de charge
Motricité 4 roues motrices - Radiocommande (portée de la radiocommande 150 m)

4 roues directrices - Prédisposition pour nacelle (avec possibilité de nacelle classique
N ou nacelle avec un pendulaire)

Vitesse max 25 km/h - Equipée raffinerie
Capacité du réservoir 175 | - Détection automatiques des accessoires

- Bridage de la machine a 21m possible
Capacité Adblue 101
Dimensions (L x | x h) 8.38x2.55x3.12 Matériel vert et innovant
Dimensions repliée (L x | x h) 7.18x2.55x3.12 s eliremErem S s
Rayon de braquage ext 517/7m
Effort d’arrachement 7400 daN
Dimensions Fourches (L x | x e) 1.2x0.12x0.05m ACCESSOI RES
Inclinaison des fourches +8°/-127°
Niveau sonore 3 1m (LwA) o Potence courte 5t Potence longue Treuil 5t

JIBH5 JIBH5 W5

Garde au sol 32 cm .
Poids 164t
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19 18 17 16 15 14 13 12 11 10 9 8 7 6 5 4 3 2 1 Om

191817 16 15 14 13 12 1110 9 8 7 6 5 4 3 2 1 @m rroT - dean
[ —— ‘ ‘ 23 R
8 2r ;g;i:E m22,61 [ 1 i 22 | 50 L \\\
22[ ] ! ‘ 21 L -I \ \\\
21 ] " 20 F‘P \\
« [ o L& |
® - 18
18 7
. v HL)
1 . J\
15 14 | :\k
14 1 | |
13 12 =
HEE " -
10— 1 S A
9T ° a J
s 8 =g J
e 7 zl8|7|° -
61 < 6
5 L olo °
AmlE 4
3l | A 3 5
2| | . 2 T .
LTI 1 g OEE0
o[ 1817 [16 19 0 :
ne CBTEA SRR mENN

19 18 17 16 15 14 13 12 11 10 9 8 7 6 5 4 3 2 1 Om

Abaque de charge avec fourches Abaque de charge avec potence longue 2t J2000
Position frontale sans stabilisateurs Position latérale sans stabilisateurs

19 18 17 16 15 14 13 12 11 1@ 9 8 7 6 5 4 3 2 1 Om 19 18 17 16 15 14 13 12 11 10 9 8 7 6 5 4 3 2 1 Om
1

23 FORCHE 23 |- sRACCETTO J2000
22 - 503 22 - \
r:
L 21 |
21 ' \
20
20 - }‘ 2623 \
19 o

FORKS B 42000 m22/55

—

19 F [ e \
18 8 \ W
17

v m16/20 16 l \ \\\\

: “HH :

14 N i “ \

o ] 13 \

2 / ” g |

I il - s
m \}% 10 = = \
10 \ S
9 s i
9 s o B
s . ; 8
T

7 j}' \ 6

S8 2 [BE 1 : /

4 3 / / A

3 ; \ 2 ( 7 N

: ” i v . o = BLOEEC
me 1, il ! [ ]

= 19 18 17 16]15 14 13 12 1110 9 8 7 6 5 4 3 2 1 Om
19 18 17 16 15 14 13 12 11 10 9 8 7 6 5 4 3 2 1 Om 55n

SLCR 23V ADE21091/




" " | CHARIOT TELESCOPIQUE ROTATIF

RTHS.

ABAQUES

Abaque de charge avec potence courte 5t J5
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ABAQUES

Abaque de charge avec Treuil courte 5t H5 Position

frontale sans stabilisateurs
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